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@ INZINERIJOS FAKULTETAS



Elektros ir valdymo inzinerijos fakultetas yra vienas seniau-
siy universiteto fakultety ir turi labai gilias tradicijas. Jis kiles
IS 1922 m. Kauno universitete jkurtos Elektrotechnikos kate-
dros. 1947 m. jkurtas Elektrotechnikos fakultetas, kuris 1988-
1993 m. vadintas Energetikos fakultetu, 1967 m. jkurtas Au-
tomatikos fakultetas. 1993 m. Sie du fakultetai buvo sujungti |
moderny Elektros ir valdymo inzinerijos fakulteta.

Elektros ir valdymo inzinerijos fakultetas per 65 gyvavimo
metus parengé virs 15 tdkstanciy diplomuoty specialisty, dir-
banciy visuose Ukio sektoriuose, aukstojo mokslo bei studijy
INnstitucijose.

Fakultetas bendradarbiauja su pasaulyje zinomomis firmomis:
,Siemens”, ,ABB®, ,EPLAN", ,FESTO", ,Klinkmann®, ,,Schneider
Electric”, ,Lenze”, ,Metso Automation® ir didziausiomis Lietu-
vos energetikos jmonemis: AB , Lietuvos energija“, ,LITGRID®,
LLESTO".

ISlaikydami gilias tradicijas zengiame koja kojon su mokslo
naujovemis - fakultete atliekami tyrimai, veikianciy sistemuy
tobulinimai ir isradimai naudojami visose zmogaus veiklos
srityse - nuo transporto iki sveikatos apsaugos. Nuo isma-
niyjy technologijy pritaikymo drabuziuose iki diagnostiniy
aparaty tobulinimo - musy tyréjy atliekami projektai daro
tiesiogine jtaka visuomenei, keliant kiekvieno is nariy ir ben-
drai visuomenes gerove.

Dekanas prof. dr. Jonas Daunoras
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Publikacijos Mokslo projektai

48 88 Publikacijos, indélis 4
I

Mokslo ]
projektai
Nacionaliniai Tarptautiniai

IS jy straipsniai
Thomson Reuters
Web of Knowledge

saraso Igidin.iuose MTEP projekty su dkio
su citavimo indeksu

indelis ’ ]46,]209] subjektais pajamos

B (MTEP projektai, kur tiesioginis
takst. Lt naudos gaveéjas yra dkio
subjektas)

mokslo projektai  mokslo projektai

Finansavimo Saltiniai

48411

168704
tukst. Lt 10449 6625

Valstybés biudzeto Iplaukos uz Projektinés lésos
asignavimai teikiamas paslaugas
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Fakultete yra 6 katedros, 1 institutas ir 13 laboratorijy:
Elektros ir valdymo inZinerijos fakultetas

o Dekanatas

Elektros sistemy katedra
o Elektros sistemy mokomoji laboratorija
o Aukstujy jtampy mokomoji laboratorija

o Elektros masiny mokomoji laboratorija

Elektros ir valdymo jtaisy katedra

o Elektronikos mokomoiji laboratorija

Procesy valdymo katedra

o Gamybos automatizavimo mokomoji laboratorija
Automatikos ir valdymo technologijy institutas

Valdymo technologijy katedra
o Elektros pavary mokomoji laboratorija
o Skaitmeninio valdymo laboratorija

o Vaizdy apdorojimo daugialypés aplinkos mokslo laboratorija

Ergonomikos katedra
o Zmogaus saugos mokomoji laboratorija

o Darbo aplinkos higieninio jvertinimo laboratorija

Elektros inZinerijos katedra
o Elektros grandiniy mokomoji laboratorija
o Elektrotechnikos mokomoji laboratorija

o Sviesos technikos mokomoji laboratorija
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2012 m. studijy
strateginial prioritetal

Sparciai kintantys visuomenés poreikiai, besivystancios technologijos kelia naujus

atsilikti nuo mokslo ar technologijy raidos.

Kitas svarbus strateginis prioritetas - studijy programos turi atitikti pramonés po-
reikius ir bati patrauklios studentams, kad jie rinktysi Sias programas pasirinktoms
zinioms jgyti ir déti pagrintus blsimai karjerai. Patraukliausios programos atitinka ir
pramoneés, ir visuomeneés poreikius taip uztikrindamos absolventams darbo vietas.

Be to, studijy programos turi ne tik atitikti Sios dienos poreikius, bet ir turéti naujy, su
ateitimi susijusiy mokslo ziniy.

Pirmosios ir antrosios pakopy
studijy programos

Fakultete bakalaurai ruosiami pagal Sias studijy programas:
o atsinaujinancioji energetika,

automatika ir valdymas,

elektros energetikos technologijos,

elektros inzinerija,

o O O O

robotika.

Atsinaujinancioji energetika - tai viena iS moderniausiy tarpkryptiniy studijy progra-
my programy, susilaukusi didelio stojanciyjy démesio. Joje studijuojami elektros in-
Zinerijos, mechanikos, $ilumos fizikos, chemijos moduliai. Si studijy programa labai
domina ir Lietuvos energetikus - gaunami pasitlymai dél jos tolesnio vystymo ir to-
bulinimo.



Automatika ir valdymas - Si gilias tradicijas fakultete turinti studijy programa yra mo-
derni savo turiniu, joje naudojami automatiniy sistemy analizés ir sintezés metodai
gristi dirbtinio intelekto ir kitokiomis moderniomis priemonémis. Sioje programoje
naudojamos mokomosios laboratorijos pripazintos geriausiomos Baltijos Salyse ir,
kaip tvirtina tarptautiniai ekspertai, nenusileidzia geriausiy Europos universitety la-
boratorijoms. Laboratorijy jranga gauta is sponsoriy - ,Scheider electric”, ,Siemens”
ir kity pasaulinio lygio jmoniy. Tai parodo Sios programos aktualuma. Be to, déstyto-
jai yra mokomi Siy firmy laboratorijose, o jy jgyta kvalifikacija patvirtinama ty firmy
iSduodamais sertifikatais.

Elektros energetikos technologijos - tai unikali universitetiné programa Lietuvoje.
Jos aktualumo nereikia jrodinéti, pakanka pabrézti, kad Sios programos déstymui
reikalingy mokomujy laboratorijy jrengima mecenavo ,ABB", ,Keila Cables” ir kitos
pasaulinio lygio elektros energetikos srityje veikiancios jmonés. Auksta programos
déstymo lygj ir jy gera turinj uztikrina ir intensyvdas rysiai su svarbiausiomis Lietuvos
elektros energetikos jmonémis - ,Lietuvos energija”, ,LITGRID", ,LESTO",

Elektros inzinerija - tai labai plataus profilio studijy programa, skirta ruosti elektros
energijos specialistus, isSmanancius esminius Sios srities dalykus - nuo elektros ga-
mybos iki jos taikymo pramoninéje gamyboje, buityje, medicinoje, transporte, rysiy
sistemose.

Robotika - tai nauja studijy programa, skirta ruosti specialistus, gebancius ne tik
taikyti robotus gamybos technologijose, bet ir projektuoti, kurti naujus robotus. Si
programa taip pat yra tarpkryptiné - greta elektros inZinerijos joje daug démesio
skiriama mechanikai, dirbtinio intelekto dalykams.

2012 m. buvo radikaliai pertvarkytos 2-osios studijy pakopos programos, atsisakyta
siaury specializacijy, panaikintos 1,5 m. trukmés programos. Siuo metu fakultete dés-
tomos 4 magistrantdros programos:

o ergonomika, o elektros energetikos sistemos,

o elektros energetikos inzinerija, o valdymo technologijos.



Ergonomika - tai studijy programa zmogaus ir technikos sgveikai studijuoti, siekiant
kad Zmogaus darbas (,ergo”) bty ir patogus, ir nasus bei saugus.

Elektros energetikos inzinerija - Sioje programoje didelis démesys skiriamas elektros
energijos kokybés palaikymui, energetikos jrenginiy veikimo analizei, taikant Siuolai-
kinius matematinio modeliavimo ir eksperimentinius metodus, naujausioms energeti-
kos technologijoms bei jy valdymo ir ekonominio jvertinimo metodams.

Elektros energetikos sistemos - Sioje programoje magistrantai studijuoja elektros sis-
temy patikimuma, pereinamuosius procesus energetikos sistemose, sistemy valdy-
Mo procesus.

Valdymo technologijos - Si programa skirta studijuoti technologiniy procesy ir jren-
giniy valdymo sistemas sugebancias realizuoti sudétingus valdymo tikslus, optimi-
zuoti tokias sistemas, kurti adaptyvias sistemas, gebancias prisitaikyti prie kintanciy
salygu.

Lietuvos ir uzsienio jmoneés (pvz., ,ABB") noriai priima studentus praktikai. Be to,
Lietuvos energetikos jmonés 2012 m. pradeéjo sidlyti ilgalaikes studenty stazuotes.
Tokios stazuotés gali trukti iki T mety ir vyksta nenutraukiant studijy. Tokios stazuo-
tés, skirtos uztikrinti glaudy rysj su jmonémis, ir padaryti studijas prasmingesnes, yra
visiskai naujas dalykas.

Esamy studijy programuy atnaujinimas ir naujy karimas skatina ir studentus aktyviau
mokytis, siekti geresniy rezultaty, pvz. IV kurso sudentas Ignas ASmontas uz puikius
studijy rezultatus buvo paskatintas nacionaline Prezidento stipendija.

Stojanciyjy prieémimas

| fakulteto pirmosios pakopos studijas priimamuy studenty skaicius stabilizavosi, nors
vidurines mokyklas baigianciyjy abiturienty skaicCius metai is mety mazéja. Tai gali-
ma paaiskinti naujy, patraukliy studijy programy atsiradimu ir tradiciniy programy
atnaujinimu.



Per paskutinius 5 metus j pirma kursa pri-
imty studenty skaicius kito taip:

2008 m. = 295
2009 m. = 142
2010 m. = 148
201 m. = 224
2012 m. = 170

2011 metais stebimas ryskus padidéjimas
susijes su naujos studijy programos , At-
sinaujinancioji energetika” jvedimu, kuris
sutapo su dideliu visuomenés susidomé-

jimu véjo, saulés ir pan. energetika.

Priémimas | magistranttros studijas per
paskutinius 5 metus kito taip:

2008 m. = 123

2009 m. = 87

2010 m. = 82

201 m. = 93

2012 m. = 80

Ryskus magistranty skaiCiaus sumazé-
jimas 2009 m. yra susijes su priemimo |j
magistrantlrg kvoty skaiciavimo metodi-
kos pasikeitimu - vietoj valstybés planuo-

jamy viety skaiciaus, naudojamas skaicia-

vimas pagal fakulteto mokslinj jdirbj.

Vien naujy, moderniy studijy programy jvedimo ar senyjy atnaujinimo nepakanka, bd-
tinas ir jy viesinimas. Tuo tikslu fakulteto deéstytojai, kartu su Priemimo skyriaus dar-
buotojais lankosi rajony vidurinése mokyklose, pasakodami apie studijy programas ir
priemimo bei jsidarbinimo salygas baigus studijas. Kita svarbi priemoné - moksleiviy
lankymasis fakultete. Daznai atvyksta moksleiviai is jvairiy viduriniy mokykly ir blna
nustebinti modernia laboratorijy jranga ir studijy salygomis. Labai svarbus veiksnys
abiturienty informavimo procese yra ir fakulteto studenty atstovybé ENDI. Jos nariai
aktyviai lankosi vidurinése mokyklose greitai rasdami bendrg kalbg su bUsimaisiais
studentais.

Fakultete organizuojamos ir papildomosios studijos kolegijy absolventams, kad jie
galety stoti ir sekmingai mokytis magistrantdroje. Per pastaruosius 3 metus priimta
po 20 Siy studijy lankytojy kasmet, bet jas baigia maziau negu pusé pradéjusiyjy.

| fakulteta stoja abiturientai is visos Lietuvos, tik jy skaiciaus dalis tenkanti Ryty Lietu-
vai, Vilniaus krastui, palyginti nedidelé. Matyt, taip yra dél Vilniaus aukstyjy mokykly
traukos.



Studijy tarptautiskumas

Fakultetas turi 18 partnerysteés sutarciy su uzsienio (Austrija, Kipras, Vokietija, Danija,
Ispanija, Suomija, Prancizija, Graikija, Svedija, Turkija ir Italija) universitetais.

I$ viso uZsienio universitetuose 2012 m. studijavo 29 fakulteto studentai. Siuo metu
fakultete studijuoja 20 uzsienio studenty, 5 i$ jy studijuoja visg studijy programa, liku-
sieji - yra atvyke pagal mainy programg ir studijuoja atskirus modulius.

Be studenty, fakultete lankosi ir vizituojantys destytojai bei svarbias pareigas uzi-
mantys Zzinomy jmoniy darbuotojai.

2012 m. fakultete deésté - 6 déstytojai iS Lenkijos ir Turkijos. Paskaitas skaité Jeilio
(JAV) profesorius R. Vaisnys.

2012 paskaitas skaité ir dabar jau yra jdarbintas Elektros sistemy katedroje Oxford
Brooks universiteto lektorius Brian Azzopardi.

Angly kalba déstoma viena magistrantlros studijy programa - Valdymo technologijos.

Studentai ir absolvental

2012 m. Elektros ir valdymo inzZinerijos fakultete studijavo, pirmojoje pakopoje - 662
studentai, o antrojoje 147.

2012 m. buvo iSleista paskutiné magistry - inZinieriy laida (21 absolventas), kuriy stu-
dijos truko 1,5 metu.

Vidutiniskai per 2008 - 2012 m. laikotarpj pirmosios pakopos studijas baigusiyjy ir
priimtyjy j pirmajj kursg santykis yra 0,59, taciau per paskutiniuosius porg mety ,nu-
byréjimas” radikaliai sumazéjo ir minétas santykis iSaugo. IS kitos pusés, nemazai stu-
denty stoja | vyresnius kursus, ty. sugrjzta j nutrauktas studijas. Magistro studijose Sis
santykis daug geresnis ir 2010 -2012 m. buvo 0,85.



Parama studentams

Pirmakursiams pirmajj semestrg skaitomi du studijy jvado moduliai - ,Modernioji*
energetika” ir ,Valdymo technologijos”. Be to, jiems organizuojamos ekskursijos | fa-
kulteto katedras ir laboratorijas, kur akcentuojamas pasirinkty studijy programy Siuo-
laikiskumas ir laboratorinés bazés novatoriskumas.

Vyresniyjy kursy studentams organizuojami ir seminarai - fakultatyvai, kuriuose stu-
dentai papildomai gali iSmokti programuoti pramoninius valdiklius, SCADA sistemas,
kurti mobilius robotus ir pan. Organizuojami iSvykstamieji seminarai - ekskursijos j
tarptautiniy kompanijy atstovybes ir jmones.

Fakultetas, bendradarbiaudamas su verslo jmonémis, jsteigia naujus paramos stu-
dentams buldus:

o Su UAB ,ABB" (bendrové ,Braun Bowery") sudaryta sutartis, kuria kompa-
nija skiria 4800 Lt. stipendijy fondg gerai besimokantiems studentams.

o AB ,Elektrobalt” pagal paramos ir bendradarbiavimo sutartj jsteigé dvi ska-
tinamasias premijas geriausiems bakalaury darbames.

o Kompanijos ,Siemens”, ,Schneider electric” organizuoja studenty praktikas.

Neformalusis Svietimas

Procesy valdymo katedroje 2012 m. vesti kvalifikacijos kélimo kursai, Elektros sistemy
katedros deéstytojai skaito kvalifikacijos kélimo ir testinio mokymo paskaitas REMC
(Respublikiniame energetiky mokymo centre) ir InZinieriy sajungos (IS) organizuoja-
muose seminaruose. 2012 m. REMC buvo organizuoti 4 seminarai, IS - trys seminarai.

Buvo vedami kvalifikacijos kélimo kursai Lietuvos jmonéms. Kursy klausytojams is-
duodami sertifikatai.



Déstytojy potencialas

Elektros ir valdymo inzinerijos fakultete dirbancius déstytojus ir jy darbg teigiamai
vertina 85% studenty. 2012 m. uzimami etatai pasiskirsté taip - 12 profesoriy, 29 do-
centai, 15,5 lektoriy ir 1,5 asistenty. 2012 m. du jauni déstytojai apgyné daktaro diser-

tacijas.
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Mokslo ir inovacijy skatinimo
strateginial prioritetal

Absoliuti fakultete vykdyty mokslo darby dauguma yra susijusi su 3 strateginémis
Universiteto prioritetinémis mokslo kryptimis:

o

o

(0]

technologijos darniam vystymuisi ir energetika;

diagnostinés ir matavimo technologijos;

iSmanios aplinkos ir informacinés technologijos.

2012 m. buvo vykdomi mokslo darbai Siomis kryptimis:

Technologijos darniam vystymuisi ir energetika:

Energetikos sistemy ir jy jrenginiy efektyvumas ir patikimumas. ISmaniyjy tinkly sis-
temy tobulinimas. Sioje kryptyje vykdomi tyrimai:

O

(6]
(6]
(6]

elektros tinklo su daznio keitikliais darbo rezimy skaiciavimas;

iSmanioji reliné apsauga tinklui su paskirstytosios generacijos saltiniais;
véjo elektriniy parky generuojamos energijos kiekiy tyrimas;

daliniy islydziy elektros jrenginiy izoliacijoje charakteristiky tyrimas pagal
eksperimentinius duomenis;

galios elektronikos keitikliy taikymas atsinaujinanciyjy istekliy energijos
konversijoje ir mazosios galios energijos gamybos sistemos ir mikrotinklai,
naudojantys atsinaujinanciyjy istekliy energijg bei jy taikymas pastatams ir
kaimo vietovems aprlpinti Silumos ir elektros energija.

Energija tausojanciy jtaisy ir atsinaujinanciy energijos $altiniy valdymo metodai. Sioje
kryptyje vykdomi tyrimai:

(0]

elektros energijg tausojanciy jtaisy ir atsinaujinanciy energijos saltiniy valdy-
mo metodai;

galingy, apsvietimui skirty Sviesos diody spektrineés, Sviesinés ir galios cha-
rakteristikos ir iy diody valdymo metody tyrimai, siekiant gauti optimalias
Sviesines charakteristikas;



o universalaus Sviesos diody, maitinamy is elektros tinklo, valdymo Saltinio
sukdrimas, kai valdymui gali bUti naudojamos arba jprastinés tiristorinés |
tinkla jungiamos valdymo schemos, arba jie gali bati valdomi tiesiogiai, pa-
davus jy maitinimo Saltiniui valdymo signalus.

Netiesiniy ir nestacionariy procesy valdymas, intelektinés valdymo sistemos, chemi-
niy technologiniy ir biotechnologiniy procesy modeliavimas, optimizavimas ir valdy-
mas, techniniy sistemuy valdymas. Sioje kryptyje vykdomi tyrimai:
o Biotechnologiniy procesy modeliavimo, optimizavimo ir valdymo metody ir
sistemy kdrimas ir tobulinimas.

Sukurta periodiniy su pamaitinimu biotechnologiniy procesy biomaseés augi-
mo dinamikos apibendrintos struktldros modelio identifikavimo algoritmas,
leidZiantis formalizuoti modelio identifikavimo procedlrg; analizuotos mo-
deliu prognozuojamo valdymo algoritmuy pritaikymo galimybés tobulinant
gyvuliniy lasteliy kultivavimo procesus (sukurti algoritmai leido padidinti
procesy stabilumag ir atsikartojamuma); periodiniy su pamaitinimu biotech-
nologiniy procesy optimizavimo realiu laiku tyrimai; biotechnologiniy pro-
cesy statistikiniy modeliavimo ir optimizavimo metody pritaikymas optimi-
zuojant riebalinémis atliekomis uztersty nutekamuyjy vandeny ir vamzdyny
valymo technologija (bendradarbiaujant su UAB ,Biocentras®) bei biodyze-
lino gamybos technologija (bendradarbiaujant su Stulginskio ZOU).

o Elektroniniy mokéjimy paslaugy teikimo valdymo proceso technologijy ir
priemoniy tyrimai.
Klienty duomeny bazés kiekybinio jvertinimo, rinkos ir klienty segmentavi-
mo ir segmenty kokybinio jvertinimo tyrimai, paremti lojalumo korteliy tu-
retojy pirkimy duomenimis. Pasidlyta ir istirta klienty pozymiy formavimo
ir analizés sistema. Atlikti segmentavimo technologijy tyrimai, jvertintas jy
efektyvumas ir pateiktos praktinio taikymo rekomendacijos.

o Multiagentiniy technologijy taikymo vertybiniy popieriy rinkose tyrimai.

Multiagentiniy sistemy taikymo investavimo sprendimy paramos sistemose
tyrimai. Pasitdlyta hibridiné investavimo sprendimy paramos sistema, jver-



tinanti investuotojy prisiimama rizika, fundamentinés analizés metodus ir
techninés analizés algoritmus. Sistema realizuota taikant multi-agenty tech-
nologijas.

Savosios lokalizacijos optimizavimo problemy sprendimas.

IStirtos navigacijos jrenginiy savosios lokalizacijos ir orientacijos problemos
dinaminés aplinkos salygomis, kai iSorinés lokalizacijos priemonés yra ne-
galimos, techniskai arba laikinai neprieinamos ir yra remiamasi informacija,
gaunama is mikroelektromechaniniy inerciniy jutikliy (akcelerometry ir gi-
roskopo). Sukurtos didelés spartos duomeny apdorojimo optimizavimo pro-
ceduros, taip pat uztikrinamas ribojimo salygy galiojimas jverCiams. Istirtas
savosios lokalizacijos optimizacijos bldas nustatant sisteminggsias akcele-
rometry kanaly nulio poslinkio paklaidas, ir taip pat kompensuojant praras-
tus duomenis. Sukurtos savosios lokalizacijos jtaiso optimizavimo procedu-
ros ir jo istirtos dinaminiy trikdziy sglygomis. Tai ypac aktualu pramoniniy
roboty navigacijos tobulinimui.

Sukurtas duomeny apdorojimo metodas, kuriame giroskopo ir akcelerome-
try duomeny optimalus suliejimas realiu laiku yra realizuojamas pasinaudo-
jant iskiliojo optimizavimo ir variacinio skai¢iavimo principais, kai pasirink-
tas optimizavimo kriterijus yra santykiné entropija. Pasiekti rezultatai leidZia
teigti, kad Sis bldas gali bUti realizuojamas navigacijos jtaise (pavyzdziui,
skraidymo aparatuose veikiant stipriai turbulencijai) realiomis sglygomis, kai
jtaisg veikia parazitinés vibracijos, smugiai arba rysys su jutikliais yra dalinai
prarandamas. Eksperimentinéje Sio bUdo realizacijoje, kai prarasta informa-
cija yra kompensuojama remiantis Zzinomomis priklausomybémis tarp juti-
kliy, pasiekiama 1 ms greitaveika, kuri parodo sio metoda pranasuma lygi-
nant su analogiskais pramoniniais jtaisais.

Vainikinio islydzio taikymo dziovinimui, rakymui ir Saldymui galimybiy ty-
rimas. Technologiniy vainikinio islydzio jtaisy, skirty dziovinimui, rakymui ir
Saldymui skaitiniy modeliy sukdrimas ir tyrimas.

2012 metais buvo analizuotas elektrody sistemos ,laidas Salia plokstumos”



dvimacio vienpolio vainikinio islydzio elektrinio lauko ir jo sukelto oro te-
kéjimo lauko analizés skaitinis modelis. Vainikinio islydzio elektrinis laukas
skaic¢iuojamas baigtiniy skirtumy metodu polinéje koordinaciy sistemoje.
Skaitinio modeliavimo rezultatai yra palyginti su eksperimento rezultatais.
Nustatyta, kad didzZiausias ilginio srovés tankio skaitiniy ir eksperimentiniy
vercéiy skirtumas yra 150 A/m, kai islydzio jtampa yra 7 kV. Oro tekéjimo
lauko lygciy sistemos skaitinj modelj sudaro Navier ir Stokeso, taip pat to-
lydumo lygties skirtuminé aproksimacija Dekarto koordinaciy sistemoje.
Skaitinés greiciy vertes palygintos su eksperimentinemis tik kokybiskai, nes
termoanemometro jutiklis iskraipo lauka.

Elektromagnetinio skyscio srauto keitiklio rezimo optimizavimas, naudojant
sta¢iakampio ir sinusinio zadinimo diapazonus.

Atlikus eksperimenta su standartiniais jutikliais nustatyta, kad skyscio grei-
¢iy diapazone nuo 0,12 m/s Zzadinimui naudojant sinusinés formos impulsus
uztikrinamas keitimo tikslumas, ne blogesnis negu su staciakampio formos
zadinimu. Tuo tarpu mazesniy skyscio greiCiy diapazone naudojant sinusinj
Zadinima keitimo tikslumas Zymiai mazesnis. Sio uzdavinio sprendimas lei-
dzia tobulinti skyscio ir Silumos srauty apskaita.

Matavimo jtaiso su autonominiu Saltiniu, skirto danties Saknies kanalo darbi-
niam ilgiui iSmatuoti, principinés schemos sukUrimas.

Atlikus mokslines literatUros analize nustatyta, kad ,Apex” lokatorius svarbu
naudoti danties saknies kanalo susiauréjimo vietai nustatyti, ne tik dél jy
tikslumo, bet ir norint sumazinti paciento gaunamy kenksmingy rentgeno
spinduliy doze, kuri gali sukelti smegeny vézj. Apzvelgus patentus matyti,
kad Siais laikais norint issilaikyti rinkoje, svarbu suprojektuoti ne tik tiksly
LApex” lokatoriy, bet ir su papildomomis naudingomis odontologui paslau-
gomis - bevieliu ,Apex” lokatoriaus rysiu su stacionariu kompiuteriu, paci-
ento danties duomeny baze. Néra vienintelio tiksliausio metodo nustatyti

danties Saknies kanalo virstnés vieta, kiekvienas autorius tiksluma pasiekia



skirtingais metodais, tik visi autoriai sutinka, kad reikalinga naudotis maziau-
siai dviejy kintanciy skirtingy dazniy signalo formomis, norint gauti pakan-
kamai tikslius rezultatus.

Elektroniniy stebésenos sistemy ir jy elementy kdrimas; esminiy techniniy sistemy
modeliavimas ir automatizavimas;
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Integruotos | ribus Zmogaus kino vésinimo sistemos sukdrimas, analizinis
tyrimas, modeliavimas ir rekomendacijy paruosimas.

Vienas is$ svarbiausiy komforto parametry - temperatdra. Nuo jos tiesiogiai
priklauso zmogaus kdne vykstantys fiziologiniai procesai. Norint uztikrinti
Siy procesy stabiluma Zmogaus organizme bet kokiomis aplinkos sglygomis
turi bati palaikomas silumos balansas. Si problema aktuali Zmonéms gyve-
nantiems, dirbantiems, poilsiaujantiems ar kariaujantiems karsto klimato zo-
nose, kosmonautams, sportininkams. Pagrindinis darbo tikslas - naudojant
mokslinés analizés metodus sukurti zmogaus kdno vésinimo sistemos, kuri
galéty buti integruojama | apranga, matematinj modelj. Darbe atlikta Zmo-
gaus kdno Siluminio balanso analizé, nustatytas perteklinés Silumos kiekis,
reikalingas pasalinti is vidutinio Zzmogaus kino ekstremaliomis aplinkos saly-
gomis. Parinktas tinkamiausias termoelektrinis vésinimo bldas atsizvelgiant
] galimybe vésinimo sistema integruoti j dévima apranga.

Interaktyviosios aprangos ir dévimyjy technologijy panaudojimas saugai uz-
tikrinti.

Siekiant iSplésti Zmogaus fiziologiniy parametry stebésenos sistemos taiky-
mo sritj atlikta pramoninio daznio elektrinio ir magnetinio lauko matavimo
metody analizé. Pasillytos paprastos, pigios, bet patikimos elektrinio ir ma-
gnetinio lauky stipriy indikacijos priemones, leidziancios jspeti darbuotojus
apie galima neigiama poveik] jy sveikatai bei jtaka fiziologiniy parametry
stebésenos sistemos veikimui. Tyrimy rezultatai leis taikyti stebésenos siste-
mas elektros energetikoje, garantuos jy veikimo patikimuma ir turés socialinj
poveikj saugant visuomenés nariy sveikatg ir darbinguma.



o Didelio tikslumo erdvinio skenavimo metodai.

Buvo sukurta sistema, paremta struktlrinés Sviesos projektavimo metodu,
tiek gipsiniy diagnostiniy modeliy, tiek Zzmogaus veido skenavimui. Siekiant
sumazinti vaiky pasvitg rentgeno spinduliais, buvo sukurta danty erdviniy
kompiuteriniy modeliy bei Zmogaus veido modelio integracijos metodika.
Sukurta originali erdviniy pavirsiy kompiuteriniy modeliy formavimo sistema
sudaryta is dviejy kamery ir projektoriaus, ir metodika zmogaus veido kom-
piuterinio modelio ir danty kompiuteriniy modeliy orientavimui atsizvelgiant
| jJu padet] zmogaus burnoje. Tokia metodika suteikia galimybe jvertinti vei-
do morfologinius parametrus, naudojamus gydymo planavimui. Tokiu badu,
panaudojus neinvazinius optinius skenerius galima atlikti erdvine cefalome-
trine paciento analize ir stebéti morfologiniy parametry pokycius gydymo
metu. Nustatyta, kad Si sistema tinkama taikyti medicinoje ir gali bati toliau
tobulinama, kad tikty placiau taikyti odontologijoje. Rezultatai turés socialinj
ir ekonominj poveikj uztikrinant zmoniy sveikata.

o Automatinio valdymo sistemuy tyrimas ir tobulinimas.

Atliktas automatinio valdymo sistemy su P ir PD reguliatoriais ir statinés pa-
klaidos kompensatoriumi tyrimas. Sistemy veikimas istirtas valdant jvairiy di-
naminiy savybiy objektus ir palygintas su standartiniy Pl ir PID reguliatoriy
veikimu. Valdymo sistema su adaptyviu P reguliatoriumi ir statinés paklaidos
kompensatoriumi pritaikyta istirpusio deguonies koncentracijos bioreaktoriu-
je automatiniam reguliavimui. Sistemos veikimas palygintas su adaptyvaus Pl
reguliatoriaus veikimu. Sistemy tyrimas atliktas imitacinio modeliavimo bddu.

o Autonominiy mobiliyjy roboty ir techniniy sistemy valdymo algoritmuy kari-
mas ir tobulinimas.

Buvo tesiami mobiliy autonominiy roboty hierarchinés valdymo sistemos
tyrimai. Pasillyta inovatyvi hierarchinio valdymo struktra, skirta inspektuo-
jancio roboto judéjimo trajektorijos formavimui. Struktdra realizuota roboto
mikroprocesoriy, borto kompiuterio ir nutolusio kompiuterio-serverio pagal-
ba. Paruosta paraiska Lietuvos patentui gauti.



o Daugialypés asistuojancios sistemos.

2012 metais buvo dirbama ties daugialypés valdymo sasajos, taikomos zmo-
néems su didelio laipsnio judéjimo negalia, algoritmo kdrimu ir virtualizavi-
mu. Daugialypé valdymo sgsaja apjungia valdyma zvilgsniu, lietimu ir balsu.
Algoritmams sukurti buvo istestuoti jvairts dirbtinio intelekto metodai, to-
kie kaip dirbtiniai neuroniniai tinklai, atraminiy vektoriy masinos, sprendimy
miskas ir kiti. Eksperimentiniuose tyrimuose buvo atliekami realaus laiko tes-
tai su specializuotu elektriniu vezimeéliu. Svarbu buvo issiaiskinti, kiek patogi
ir tiksli yra daugialypé valdymo sgsaja zmonems su didelio laipsnio negalia.

o Roboty navigacija.

Vykdant darbus roboty navigacijai zinomoje aplinkoje buvo pasitlytas nau-
jas aplinkos, kurioje juda robotas, aprasymo budas, leidziantis dinamiskai
rasti judéjimo trasa ir nereikalaujantis dideliy skai¢iavimy roboty judéjimo
metu, taciau reikalaujantis grjztamo rySio informacijos trasy koregavimui.
Realizuojant rysj tarp roboty ir supervizoriaus, atsiranda roboto realiy koor-
dinaciy nustatymo problema, nes dél jvairiy priezasciy yra galimas roboto
nukrypimas nuo uzduotos trasos. Roboto buvimo koordinaciy nustatymas,
valdymo sistemy supaprastinimui, reikalauja naujy roboto koordinaciy nu-
statymo metody. Ta tema yra vykdomas daktarinis darbas ir atspausdinti
du straipsniai. Konflikty isvengimui suformuoti, galimy susiddrimuy, progno-
zés kriterijai formuojant apie robotg virtualy apsauginj lauka. Kontaktuojant
apsauginiams laukams ir atliekamas prognozavimas ar robotai susidurs ar
ne. Pradétas tyrimas, kaip nustatyti ar patikslinti realias roboto koordinates,
nenaudojant papildomos aparatiros (kompasai, giroskopai, Svyturiai ar pa-
nasios sistemos), naudojantis Zinomos aplinkos profiliu ar jos svorio centru.
o |moniy technologijy ir jrenginiy kompiuteriniy valdymo sistemy projektavi-
mas ir diegimas.
Autonominiy mobiliy roboty projektavimo mokslas pastargjj deSimtmet;

vystosi labai sparciai. Evoliuciné roboty technika ir evoliuciniai programa-
vimo metodai suteikia naujas galimybes mobiliems robotams autonomiskai



orientuotis erdveéje bei priimti savarankiskus sprendimus. Siuolaikiniai robo-
tai mokomi spresti pavienius uzdavinius: atpazinimo, klasifikavimo, optimi-
zavimo ir kt. arba atlikti pavienius veiksmus: vaziuoti | nurodyta taskag is-
vengiant klidc¢iy, kai nurodomos koordinatés; vaziuoti palei sienas, objektus;
sekti nurodyty pozymiy objektus, paimti objekta ir perkelti | nurodyta vieta
ir kt., Roboty technikoje reikia zymiai tobulinti tiek technine, tiek ir progra-
mine sritis, atkreipti ypatingg démesj | valdymo ir hibridines informacijos
gavimo bei sujungimo sistemas. Tyrimy metu buvo taikomi skaitinio inte-
lekto metodai, kurie dar tik pradedami naudoti video signaly apdorojimui ir
atpazinimui.

Robotika.

Autonominiams mobiliems robotams skirty intelektiniy valdymo sistemy
projektavimas, kdrimas, diegimas ir tyrimai. Siekiama paruosti autonominius
mobilius robotus veikti autonomiskai, be jokio Zmogaus jsikiSimo. Tokie ro-
botai turi turéti savo skaitinj intelekta. BUtina sukurti mobilius robotus, in-
telektines valdymo sistemas ir kitas reikalingas technologijas, jgalinsiancias
robotus jvairiose aplinkose veikti visiskai autonomiskai, kad jie galéty atlikti
jvairius darbus. Vienas is pavyzdziy - viesyjy viety tvarkymas (gatviy, Sali-
gatviy, pésciyjy taky slavimas, siuksliy rinkimas). Tokie robotai turi sugebéti
autonomiskai priimti reikalingus sprendimus ir atlikti visas bdtinas operacijas
(veiksmus): judéti is anksto neapibréztoje erdveéje, atpazinti klidtis ir reikalin-
gus objektus, siysti informacija j centrines duomeny stotis.

Hibridiné atpazinimo technologija balso sasajai INFOBALSAS).
Projekte pateikiamas informacinés sistemos, naudojancios lietuvisky medi-
cininiy balso komandy atpazinimg, suklrimo pirmojo darby etapo aprasas.
Transporto automatikos modernizavimo ir efektyvumo tyrimai.

Démesys skiriamas gelezinkelio objekty (bégiy, bégiy grandiniy, ieSmy pa-
vary ir kt.) diagnostikai, bdklés jvertinimui ir prognozavimui, gedimy kla-
sifikavimui siekiant tobulinti gelezinkelio transporto valdymo sistemas bei
optimizuoti aptarnaujancio personalo darba. Nagrinéjami transporto ma-



kro-srauty stebéjimo, jvertinimo ir valdymo bldai. Atliekami miesto gatviy
plano fragmento transporto srauty modeliavimai, sprendziami transporto
spdsciy mazinimo klausimai, sitlomi tobulinimai eismo valdymo sistemy
efektyvumui didinti.

Diagnostinés ir matavimo technologijos
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biomedicininiy audiniy parametrizavimas, ultagarsiniy vaizdy analizé kraujo-
takos tyrimams ;

Ultragarsiniy vaizdy analizé kraujotakos tyrimames.

Darbo tikslas buvo sukurti metodika ir atlikti tyrimus, skirtus zmogaus krau-
jagyslés diagnostiniy parametry jvertinimui panaudojant ultragarsinius vaiz-
dus. Svarbus uzdavinys buvo isnagrinéti galimybes sukurti arterijy patolo-
giniy pakitimy ankstyvosios diagnostikos principus, tinkamus kasdieninei
klinikinei praktikai. Altikti tyrimai parodé, kad arterijy standumo parametras
gali bati ankstyvujy pakitimy diagnostiniu indikatoriumi. Medicininiai ekspe-
rimentiniai karotidinés arterijos tyrimy duomenys gauti bendradarbiaujant
su Kauno kardiologijos klinika.

ISmanios aplinkos ir informacinés technologijos
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hibridiniai skaitinio intelekto metodai daugiamaciy signaly analizei (apsimo-
kancios sistemos).

Hibridiniai skaitinio intelekto metodai daugiamaciy signaly analizei.

Pasitlyti metodai visos galimai naudingos, nors kartais ir abejotinos, infor-
macijos efektyviam sujungimui. Tai vienas i$ labai svarbiy informacinés vi-
suomenés uzdaviniy tiek informacijos inzinerijoje, tiek ir kasdieninéje vei-
kloje. Patikimiems sprendimams priimti, ar tinkamiems veiksmams inicijuoti
informacija, gauta is keliy kartais ir diversisky Saltiniy, turi bdti sujungiama.
Informacijos ir jos analizés bldy sujungimo problema iskyla jvairiausiose
zmogaus veiklos srityse: krasto apsaugoje, procesy valdyme, sveikatos ap-
saugoje, robotikoje, ekonominéje ar rinkos analizéje ir kitur. Sukurti meto-



dai efektyviems sprendimo priémimo kolektyvams kurti bei sprendziamai
problemai svarbiems pozymiams atrinkti. Pasitlytos metodikos hibridiniy
skaitinio intelekto metody taikymui vaizdy, signaly ir kity duomeny analizei
laringoskopijoje, sprendziant klimato kaitos poveikio aplinkai vertinimo uz-
davinius, bei finansinése rinkose.

o Skaitinio intelekto metody taikymas techninése sistemose.

Pasidlyti nauji intelektiniai video signaly apdorojimo algoritmai veido atpa-
zinimo tikslumui didinti ir sukurtos techninés sistemos, realizuojamos jterp-
tiniuose mikropocesoriuose. Sistemos skirtos Zmoniy srauty skaiciavimui
kintancioje aplinkoje.

Projektai

MTEP projektai

Elektros ir valdymo inzinerijos fakultetas vykdo $iuos nacionalinius MTEP projektus:

LTyréjy naktis 2012: Kaip man tai pavyksta (LT2012)". Vadovas prof. A. Lipnickas.

Projektas ,Tyréjy naktis 2012: kaip man tai pavyksta”“ (LT-2012) finansuojamas i$
7-0sios bendrosios programos. Jis skirtas mokslo populiarinimui ir mokslininko pro-
fesijos jvaizdzio gerinimui. , Tyréjy naktis” yra isskirtinis renginys, kurio metu daugelis
Europos mokslo ir tyrimy laboratorijy atveria duris. Tadien mokslo entuziastai turi
puikig progg susipazinti su jtraukianciais ir intriguojanciais darbais, eksperimentais,
unikalia jranga, demonstracijomis ir atviromis paskaitomis.

LInvaziniy rdsiy adaptacijos mechanizmo tyrimai naujy metody sintezés pagal-
ba“. Vadovas Antanas Verikas. Projektas vykdomas pagal nacionaline mokslo
programa ,Lietuvos ekosistemos: klimato kaita ir Zmogaus poveikis”. Darbe pasidlyti
metodai P. minimum lgsteliy ir jy centry radimui, naudojantys Sviesinio ir fluorescen-
cinio vaizdy informacijg. Sukurti metodai ir algoritmai tiksliam P. minimum Igsteliy



kontlro isskyrimui, lgsteliy formga aprasanciy jvairiapusiy pozymiy isskyrimui. PasiG-
lytas metodas ,neraiskiy formy aibéms"” apibrézti, bei objekty priklausymo sioms ai-
béms laipsniui jvertinti.

LHibridine atpazinimo technologija balso sasajai INFOBALSAS)". Vadovas doc.

K. Ratkevicius. Projekte pateikiamas informacinés sistemos, naudojancios lietu-
visky medicininiy balso komandy atpazinimg, suklrimo pirmojo darby etapo apra-
Sas. Pateikta tarptautinés patirties, kuriant tokio tipo paslaugas, apzvalga. Aprasyti
adaptuoto lietuviskoms balso komandoms kitakalbio atpazintuvo, grynai lietuvisko
atpazintuvo ir hibridinés sistemos pranasumai ir trikumai. Aprasyti darbe naudojami
garsynai bei aprasytas specialiai sistemos klrimui surinktas specializuotas medicini-
niy ir farmaciniy terminy garsynas. Pristatyti pilotiniy tyrimuy, vertinant adaptuoto kita-
kalbio atpazintuvo ir grynai lietuvisko atpazintuvo efektyvuma, rezultatai. Jvertintos hi-
bridinés sistemos suklrimo perspektyvos. Sukurta ir aprasyta technologiné platforma,
naudojanti , klientas-serveris” tipo architektdra. Ji bus naudojama paslaugos prototipo,
naudojancio lietuvisky medicininiy balso komandy atpazinima vystymui.

,Dvimaté roboto navigacija neapibréztoje ir kintanc¢ioje aplinkoje”. Vadovas

prof. A.Lipnickas. Projektas vykdytas pagal Lietuvos Respublikos Svietimo ir
mokslo ministerijos ir Baltarusijos Respublikos valstybinio mokslo ir technologijy ko-
miteto bendradarbiavimo mokslo ir technologijy srityje programa, kurig finansavo
Lietuvos Mokslo Taryba.

Autonominiai mobilUs robotai tai pati moderniausia ir naujausia robotikos mokslo
sritis. Kadangi ne visuomet galima numatyti roboto darbo aplinka (nuolauzy valymas
po katastrofos, povandeniniai tyrinéjimai ir pan.) dél to modernus robotai turi turéti
greitg adaptyvaus prisitaikymo ir orientavimosi neapibréztoje aplinkos sistema. Tokie

robotai zenkliai paspartinty darbus zmogui pavojingoje aplinkoje pvz. po cheminés
katastrofos ar radiacijos nuotékio.

Pagrindinés problemos, iskylancios naudojantis mobiliais robotais tai jy prastas orien-
tavimasis ir optimalios trajektorijos planavimas nezinomoje (mokymo procese neapi-
bréztoje) erdvéje. Dél to svarbu kurti naujus orientavimosi ir optimalios trajektorijos
planavimas metodus su adaptyvaus prisitaikymo ir mokymosi i$ klaidy metodu.



,Kompiuterizuotos odontologo informacinés sistemos su danties kanalo ilgio

matuokliu sukdrimas ir tyrimas (Odontologas)”. Vadovas prof. Juozapas Arvy-
das Virbalis. Finansuoja Mokslo, inovacijy ir technologijy agenttra MITA IS Aukstyjy
technologijy plétros programos. Projekte kuriama inovatyvi kompiuterizuota odon-
tologo darbo vietos informaciné sistema su danties kanalo ilgio matuokliu, taikant
Siuolaikines informacines technologijas.

2012 m. isanalizuota medicining, techniné moksliné ir patentiné literatGra. Sukurtas
elektroninis jtaisas danties Saknies kanalo darbinio ilgio matavimui, naudojant nau-
jausias informacijos kaupimo ir perdavimo technologijas ir organiskai sujungiant jj su
odontologo informacine sistema naudojant principa, uzpatentuotg DidzZiojoje Britani-
joje (patento Nr. 2431358, autorius yra Sio projekto dalyvis J. Martynaitis). Sukurta pro-
graminé jranga, skirta matavimo jtaiso valdymui, informacijos nuskaitymui ir gautyjy
duomeny jvedimui | paciento informacine baze. Siekiant uztikrinti maksimalig paciento
elektrosaugg, panaudotas bevielis prietaiso rysys su kompiuteriu, sukurta bevielio rysio
programiné jranga, kuri buvo eksperimentiskai istirta.

2013 metais numatyta sukurti 6 eksperimentinius pavyzdzius, jjungiant juos | bendrg
informacine sistema.

JIntegruotas elektroniniy mokéjimy paslaugy teikimo valdymo sprendimas”

(ePaySManager). Projekto vadovas doc. V. Vaitkus. Projekta i$ dalies finansuo-
jamas is Europos Sajungos struktdriniy fondy (Europos regioninés plétros fondas) ir
Lietuvos Respublikos bendrojo finansavimo lésomis

2012 m. atlikti klienty duomeny bazés kiekybinio jvertinimo, rinkos ir klienty segmen-
tavimo ir segmenty kokybinio jvertinimo tyrimai, paremti lojalumo korteliy turétojy
pirkimy duomenimis. Moksliniy tyrimy metu buvo pasillyta ir istirta klienty pozymiy
formavimo ir analizés jvairiais pjlviais sistema. Segmentavimas atliktas statistiniais,
geometriniais, neuroniniais tiesiniais, netiesiniais ir saviorganizuojanciais tinklais. Atlik-
ti segmentavimo technologijy tyrimai, jvertintas jy efektyvumas ir pateiktos praktinio
taikymo rekomendacijos. Atlikti segmento kokybiniai tyrimai jvertinantys optimaly se-
gmenty skaiciy, jy kitima laike, segmento dydj ir jo kitima laike, segmento nariy pasto-
vuma, identifikuoti pozymiai lemiantys nariy pastovuma arba nepastovuma. Sie tyrimai
leis uzsakovui identifikuoti pirkéjo priklausomybe tam tikrai klasei ir formuoti lojalumo



akcijos pasitlymus. Tikslingai suformuoti pasitlymai leidzia islaikyti klientus, pagerinti
teikiamy paslaugy kokybe, sparciau jvedinéti naujus ir didinti pelningiausiy produkty
pardavimus.

Ukio subjekty projektai

Elektros ir valdymo inzinerijos fakultetas bendradarbiauja bei vykdo projektine veikla
Ukio subjekty uzsakymu.

LJAptarnavimo paslaugy veiklos planavimo ir optimizavimo programiné jranga
kaip paslauga (FOBISS-SSO-SaaS)“. Projektas vykdomas pagal jungtinés veiklos
sutartj tarp UAB ,RMD Technologies” ir KTU.

2012 metais KTU mokslininky grupés atlikti tyrimai susieti su algoritmuy, skirty aptar-
navimo paslaugy veiklos modeliavimui analize ir Siy algoritmy taikymu jvairiy verslo
procesy prognozavimui. Tyrimu metu analizuotos galimybeés verslo procesy veiklos
prognozavimui taikyti dirbtinius neuroninius tinklus, neraiskiy aibiy modelius, eksper-
tines sistemas ir Siy metody hibridines kombinacijas. Pakakamai geri rezultatai gauti
taikant Siuos metodus jvairiy prekiy vartojimo prognozavimui ir tiekimo grandinés
optimizavimui.

,Galios koeficiento tolydinio vienfazio sumanaus korektoriaus prototipo sukl-

rimas ir tyrimas”. Darbo vadovas Kestutis Bronius Juocitnas. Uzsakovas UAB
LEDGAMA". Darbo objektas - iSmaniyjy zemosios jtampos tinkly komponento, skirto
vienfaziam galios koeficiento koregavimui realiame laike, sukdrimas ir iStyrimas.

LAB Lietuvos gelezinkeliai reliniy ir mikroprocesoriniy signalizacijos jrenginiy bei

RAKP ir rysiy jrenginiy apsaugos nuo virsjitampiy sistemy bei kity techniniy prie-
moniy tyrimai“. Darbo vadovas prof. S. Gudzius. Uzsakovas ,Lietuvos gelezinkeliai®.
ISanalizuotas AB ,Lietuvos gelezinkeliai® gedimy pobudis elektros tiekimo ir silpny-
jy sroviy signalizacijos ir valdymo grandiniy tinkle. Kretingos ir Papilés stotyse atlikta
jtampos lygio kontrolés registracija specialiy registratoriumi. Sukurtas elektros tinklo
skaitmeninis modelis virsjtampiy vyksmams imituoti zemosios jtampos tinkle su keliy
pakopy apsaugomis.



Prioritetinés vystymosi kryptys

2013-aisiais Elektros ir valdymo inZinerijos fakultete numatoma vykdyti tyrimus pagal

Sias tyrimy kryptis:

ISmanios aplinkos ir informacinés tech-

nologijos.

Hibridiniai skaitinio intelekto metodai

daugiamaciy signaly analizei:

o metodai elektromiografiniy signaly
automatinei analizei;

o metodai balso akustinio signalo au-
tomatinei analizei siekiant identifi-
kuoti gerkly susirgimus;

o metodaijdros dugno vaizdy automa-
tinei analizei ir interpretavimui;

o Skaitinio intelekto modeliy kolekty-
vai jtampos firmy veikloje prognozei.

Tyrimy daugiamodalinés asistuojancios

aplinkos karime tgsa:

o roboty navigacijos galimybiy tyrimai;

o aplinkos atpazinimo roboty naviga-
cijai algoritmuy karimas.

Diagnostinés ir matavimo technologijos.

o Kraujotakos sistemos pakitimy anksty-
vosios diagnostikos metody kdrimas:

o arterijy standumo jvertinimo meto-
dikos sudarymas, panaudojant ultra-
garsinius vaizdus;

o naujy diagnostiniy ir gydymo plana-
vimo metody ortodontijoje karimas,
panaudojant erdvinius kompiuteri-
nius modelius.

Naujausiy vaizdy apdorojimo metody,
paremty skaitinio intelekto metodais, ku-
rimas.

Zmogaus fiziologiniy parametry stebé-
senos sistemos kdrimas, didinant kon-
troliuojamy parametry skaiciay, gerinant
sistemos patikimuma ir didinant vartoji-
mo komforta:

o integruotos | drabuzius zmogaus
kGno vésinimo sistemos valdymo
modelio kdrimas;

O saugaus darbo galingy energetikos
objekty aplinkoje problemy sprendi-
mas;

o stipriy elektriniy lauky energetikos
objektuose ekranavimas;

o dirbancio zmogaus aplinkoje veikian-
¢iy pavojingy faktoriy stebésena;

o kompiuterizuotos odontologo infor-
macinés sistemos su elektroniniu dan-
ties kanalo ilgio matuokliu sukdrimas.



Technologijos
energetika.

darniam vystymuisi ir

Energijg tausojanciy jtaisy ir atsinauji-
nanciy sios energijos saltiniy valdymo
metodai:

o apsvietimui skirty sviesos diody lem-
py ir sviestuvy bei jy maitinimo salti-
niy efektyvumo didinimas;

o specializuoty maitinimo saltiniy kari-
mas;

o metody ir priemoniy, skirty sviesos
diody darbo rezimy valdymui ir op-
timizavimui, kdrimas.

Tyrimai, susieti su pazangiy biotechno-

loginiy procesy monitoringo ir valdymo

sistemuy karimu, biotechnologiniy proce-

sy optimizavimu:

o biotechnologiniy parametrams pro-
graminiy jutikliy kdrimas;

o biotechnologiniy procesy optimiza-
vimas realiuoju laiku.

Video signaly esminiy pozymiy isskyri-

mo tyrimai.

Mobiliy autonominiy roboty hierarchiny

valdymo sistemy tyrimai, pagrindinj de-

mesj skiriant roboto judéjimo racionaliy

trajektoriy formavimui, pasitelkiant loka-

liy matavimy duomenis.

Investavimo sprendimy paramos siste-

mos, gristos multiagentinémis technolo-

gijomis tyrimai.

Transporto intelektiniy sistemy karimo

srities tyrimai.

ISmaniosios elektros tinkly tobulinimo

technologijos tyrimai:

o elektros jrenginiy buklés jvertinimo
sistemos;

o pereinamuyjy vyksmy elektros ener-
getikos sistemoje registravimas na-
nosekundiniame diapazone ir jy ana-
lizé gedimui identifikuoti;

o Paskirstytosios generacijos (atsinauji-
nanciosios energetikos sistemy) salti-
niy integravimas j elektros energetikos
sistema ir valdymo optimizavimas;

o elektros energetikos sistemos stabi-
lumo uztikrinimas deficito sglygomis.

Elektromagnetinio
tyrimai:

lauko technologijy

o technologinio sukamojo magnetinio
lauko induktoriaus aktyviosios zonos
su feromagnetinémis dalelémis ma-
tematinio modelio sukdrimas;

o vainikinio islydzio dZiovinimo, ruky-
mo ir saldymo energijos sgnaudy
mazinimo galimybiy tyrimas;

o apsvietimo jtaisy, naudojanciy lan-
kinio islydzio plazma, matematinio
modelio sudarymas ir tyrimas.



Tyrejy potencialas

2012 m. Elektros ir valdymo inzinerijos fakultete buvo uzimti tokie tyréjy etatai - 0,5
vyresniojo mokslo darbuotojo, T mokslo darbuotojo, 1,5 jaunesniojo mokslo darbuo-
tojo, 1 mokslininko stazuotojo, 3,25 kity tyréjy. DidzZigja dalj mokslinio potencialo su-
daro mokslo darbus dirbantys déstytojai.

Auksta Elektros ir valdymo inZinerijos fakulteto akademinio personalo lygj rodo svar-

bUs laiméjimai ir narysté auksto ir tarptautinio lygio institucijose.

Elektros ir valdymo jtaisy katedros profesoriaus A. Veriko pranesimas 2012-yjy tarp-

tautinegje konferencijoje ,International Conference on Computer and Computational
Intelligence” (Bali sala, Indonezija) buvo pripazintas geriausiu.
Fakulteto tyréjai ir déstytojai yra siy auksto lygio institucijy nariai:

o Lietuvos energetikos institutas (Prof. R. Deksnys - Tarybos narys).

o SKVC studijy vertinimo komisija (Doc. L. Balasevicius)

o Lietuvos standartizacijos departamento technikos komitetas (Doc. G. Dervinis,
Doc. E. Nevardauskas, Doc. A. Vegys)

Europos biotechnology federacija (D. Levisauskas)

Lietuvos biotechnology asociacija (D. Levisauskas)

Lietuvos pramonininky konfederacija (Prof. A. Morkvénas, doc. A. Vegys)

UAB ,LITGRID" (Prof. A. Morkvénas, valdybos narys)

Europos neuroniniy tinkly asociacija (Prof. A. Verikas);

IEEE asociacija (Prof. A. Verikas)

Tarptautinés vaizdy atpazinimo asociacija (Prof. A. Verikas) 7-osios bendrosios

LEEA tarptautiné elektros energetikos asociacija (Prof. S. Gudzius)

0O O O O O O 0o o o

Lietuvos aukstyjy mokykly asociacija bendrajam priéemimui organizuoti (Doc. S.
Raila, valdybos pirmininko pavaduotojas)

o Europos standartizacijos komitetas (Doc. A. Vegys, ekspertas),



Verslo socialinés politikos koordinaciné taryba (Doc. A. Vegys)
Europos saugos ir sveikatos darbe agentira (Doc. A. Vegys)

European Network for Education and Training in Renewable Energy Sources
(UNESCO globojama organizacija; Vyr. inz. V. Adomavicius)

Mokslo pasiekimai ir
Inovacijy skatinimas

2012 m. Fakulteto darbuotojy moksliné produkcija vertinama santykiniu indeéliu j pa-
tentavima, autoriy dalyvavimu straipsniuose mokslo leidiniuose.

Per 2012-uosius metus mokslo zurnaluose ,ISI WEB of Science” su cituojamumo ro-
dikliu pasirodé 35 straipsniai (santykinis KTU darbuotojy indeélis 23,74), 7 straipsniai
leidiniuose, referuojamuose kitose tarptautinése duomeny bazése (santykinis indélis
3,22), 36 straipsniai kituose recenzuojamuose mokslo leidiniuose (KTU darbuotojy
indélis 22,47).

Vykdyty tarptautiniy mokslo projekty pajamos 2012 m. sieké

Vykdyty projekty su Ukio subjektais pajamos 2012 m. buvo

Europos, JAV ir Japonijos patenty (su iSsamia ekspertize) skaicius - 1.
Svarbiausias mokslo inovacijy pasiekimas:

Valdymo technologijy katedros pastangomis jkurta UAB ,,Power of Eye" asistuojan-
Ciy technologijy vystymo jmoneg, skirta kurti, projektuoti ir komercinti aukstujy tech-
nologijy produktus.

Fakultetas bendradarbiauja su Siomis jmonémis:
o Lietuvos energija,
o ,Litgrid®,



,Lesto”,
LJABBY

,Siemens”,

O O O O

,Schneider electric”.

Strateginis Elektros ir valdymo inzinerijos fakulteto partneris yra Halmstad universi-
teto (Svedija) I$maniyjy sistemy laboratorija.

Doktoranturos studijos

14 fakulteto darbuotojy tenkina reikalavimus dalyvauti mokslo krypties doktorantd-
ros komitete, o doktoranty vadovams keliamus reikalavimus atitinka 26 darbuoto-
jai. Be to, doktorantlros procese aktyviai dalyvauja Svedijos Halmstado universiteto
prof. Thorsteinn Rognvaldsson.

2012 m. Elektros ir valdymo inzinerijos fakultete studijavo 34 doktorantai, apgintos 5
daktaro disertacijos.

Doktoranty uzsienieciy neturime.
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Elektros ir valdymo inzZinerijos fakultetas tyrimams prioritetinése mokslo vystymo
kryptyse - diagnostinés ir matavimo sistemos, technologijos darbiam vystymuisi ir
energetika, iSmanios aplinkos ir informacinés technologijos - naudoja Siuolaikiska
jranga bei moderniausias technologijas.

Elektros inzinerijos katedros svarbUs jrengimai:

fotometriniams tyrimams naudojami:
radiometras IL1700,
radiometras/fotometras IL1400A,

skais¢io matavimo jranga , Konica Minolta“ LS 110;

magnetinio lauko parametry matavimui:

precizinis ,,Brokhaus Messtechnik” fliuksmetras FOT.

Elektros sistemy katedros Aukstyjy jtampy laboratorijos unikalGs jrengimai:
700 kV jtampos bandymuy transformatorius. Jrengima skyré UAB , Kauno energi-
jos remontas”, jo perkélima ir bandymy laboratorijos jrengima rémé AB , Lietuvos
energija“. Sis jrenginys naudojamas atliekant auksty jtampuy jrenginiy ar izoliaciniy
medziagy bandymus.
Impulsinis virsjtampiy generatorius aparaty izoliacijos charakteristikoms tirti.

Nanosekundinés trukmés jzeméjimo procesy tyrimo stendas, pradiniams jzemé-
jimo procesams tirti nanosekundiniame diapazone.
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Elektros ir valdymo inzZinerijos fakulteto vykdomi projektai su jmonémis daro didele
jtaka regiono ir Salies raidai visose srityse - nuo sveikatos apsaugos iki transporto in-
zinerijos. Fakulteto déstytojai ir tyréjai garsina savo veiklg visuomenéje ir tarp moks-
leiviy, lankosi mokyklose ir dalyvauja Vaiky universiteto veikloje, siekdami pritraukti
potencialius studentus.

Siuo metu Fakultetas stipriai atsinaujina - Europos struktdriniai fondai finansuoja
dviejy fakultety (musy ir Telekomunikacijy) sujungimo projektg. Remontuojamos
mokomosios laboratorijos, kabinetai, auditorijos. Numatyta jose jrengti ,Smart bo-
ard” lentas su multimedia. Daugelyje auditorijy jau sumontuoti kondicionieriai, pato-
bulinta apsvietimo kokybé. Bus atnaujinami auditorijy ir mokomuyjy laboratorijy bal-
dai ir jranga.

Permainos laukia ir kitose srityse. Atsizvelgiant | socialiniy partneriy pasitlymus
(ypac vertingy pastaby dél elektros energetikos technologijy programos tobulinimo
gauta is ,Litgrid”ir ,Lesto™) bltina tobulinti studijy programas. Ketiname stiprinti ry-
Sius su uzsienio universitetais, skatinti ne tik studenty mainus, bet ir vykdyti bendrus
mokslinius tyrimus.

Viena i$ svarbiausiy strateginiy jzvalgy - Universiteto biudzZete reikia numatyti lésas
bent is dalis paremti ilgalaikius mokslinius tyrimus, nes trumpalaikiai MTEP projektai
tokiems tyrimams finansuoti netinka.
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Pradeéetas vykdyti Europos struktUriniy fondy finansuojamas Elektros ir valdymo
inzinerijos ir Telekomunikacijy ir elektronikos fakultety sujungimo projektas.

Pradeétas radikalus kompiuterinio tinklo atnaujinimas.

Pasitlius energetikos jmonéms, pradétos vkdyti studenty stazuotés jose, iki 1
mety, nenutraukiant studijy.

Pazymetas vienos seniausiy Universiteto katedros - Elektros inzinerijos, 90 mety
jubiliejus.

Pazymeétas fakulteto 65 mety jubiliejus.
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